
モビリティ社会の到来に伴い、自動車をIoTデバイスの一つとしてAIやDeepLearningを
活用した新たなサービスモデルへのニーズが高まっています。
NSWでは、画像解析技術を中心にAIシステムのコンサルティングからモデル構築まで、
ビジネスアイデアの具体化をサポートします。

モビリティ AI システム構 築サービス

サービス概要

サービス共同開発、AI 技術教育支援など、幅広いご要望に対応します。

モビリティAI システム完成

コンサルティング
お客様の AI システム構築に最適なニューラ
ルネットワークの選定、収集データ種別・収
集方法などの決定をサポートします。

データ収集・アノテーション
目的に沿ったデータ収集から、
個別要望にも対応したアノテー
ションサービスまで、精度の高い
データセットを低コストでご用
意します。

ネットワークモデル構築
利用シーンに応じたモビリティ
AI システムのネットワークモデ
ルを構築します。概念検証から
ハードウェア実装まで、プロジェ
クトの検討段階に合わせてご支
援します。 ネットワークモデル訓練

教師データを用いて対象モデルの訓練を行います。
学習結果は、訓練済みデータとしてネットワークモ
デルに取り込み、精度検証を行います。
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モビリティ AI システム構 築サービス

活用事例

➀ ドライバーの危険挙動検知 ( インカメラ )

�.  ドライバーの位置を検知
�.  危険挙動に関わる対象物やドライバーの挙動を検知
�.  危険挙動に関わる要因を検知した場合に警告

ドライバーの危険挙動を検知し警告する

➁ 車両制御による追従走行 ( アウトカメラ )

�.  アウトカメラの情報より周辺の状況認識
�.  検知した前方車両の状態により自車の挙動を判断
�.  判断結果から車両の走行を制御

前方車両の映像を認識して走行制御を行う

Forward

car

30％ 30％危険運転！

インカメラ

ドライバー認証 / 車内運転状況監視 / 居眠り検知 / 

危険挙動検知 / パーソナルアシスタント / 

車両盗難警告 / 乗客管理 / 忘れ物検知 / 積載物監視

歩行者検知 / 標識・白線認識 / 路面状況把握 / 

落下物検知 / 危険運転検知 / 追従走行 / 隊列走行 / 

自動駐車 / 自動バレーパーキング / 車体機構制御

アウトカメラ

適用範囲 一般車両
商業車両
商業ロボット

無人搬送車
（AGV）

建機
農機
その他特殊車両

大学
研究機関

車載カメラ


